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Bezpecénostni predpisy

Navod pro obsluhu

Prectéte si prosim tento navod jesté pred zapocetim instalace a ozivovanim zafizeni!
Tento navod pro obsluhu je uréen pro:

- instalaci
- Gdrzbu

- obsluhu
- projekci

Bezpeénost

Prectéte si Navod pro obsluhu k frekvenénim ménié¢im DSV!

Technicky zplsobily personal

Instalaci, uvedeni do provozu, demontaz, méfeni atd. miize provadét pouze osoba
s odpovidajici odbornou kvalifikaci.

Instalace

Instalaci maze provadét pouze kvalifikovany personal v souladu se vSemi normami a
mistnimi pfedpisy.

Otevieni ménice
VYSTRAHA!

Pfed otevienim ménice je nutno vzdy pockat minimalné 5 minut po odpojeni
napéti, aby se mohlo vybit napéti na kondenzatorech meziobvodu.

Svorkovnice ovladacich signalu jsou od silového napéti galvanicky
oddéleny. Presto ale pfi otevieni méni¢e dodrzujte zvySenou opatrnost.

Demontaz I/O Interface nebo ménice

VYSTRAHA!

Pfed demontézi I/O Interface nebo ménice je nutno vzdy odpojit zafizeni od
sitového napéti a jesté pockat minimalné 5 minut, aby se mohlo vybit
napéti na kondenzatorech meziobvodu.

3 I/O Interface, rlA_CZ
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Uréeno pro nasledujici frekvenéni ménice:

Technicka data frekvenénich ménicd Emotron DSV15... DSV35...
1-fazové 3-fazové
Jmenovity vykon 0,25-2,2 kW 0,37-30 kw
Napéti sité (+10%) 190-240 V 380-480 V
Jmenovity proud 1,7-9,6 A 1,3-61 A
Kryti IP20 IP20
Normy CE/UL CE/UL

DalSi technické Udaje a popis najdete v Technickém katalogu Emotron DSV15 / DSV35.
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Obr.1 I/O Interface a DSV
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1 VSeobecné informace - I/O Interface + DSV ménic¢

1.1  Uvod

1/0 Interface je doplfikovy modul pro méni¢e fady DSV15 a DSV35, ktery ma rozsifeny
pocet vstupu a vystupl optimalizovanych pro jefabové pohony a manipulaéni techniku,
véetné softwaru, jenz je pro toto pfizplsoben a zajistuje tak logiku ovladani a Fizeni
jefabovych pohonu véetné navaznosti na koncové a zpomalovaci vypinace, pretéZovaci
zafizeni atd. Samoziejmé jej Ize pouzit pro vesSkeré obdobné aplikace, jako jsou napf.
vytahy a zdvihové mechanismy.

Vyhody:
e Vstupy/vystupy jsou galvanicky oddéleny, lepSi EMC.
e Moznost pfimého zadavani ovladacim napétim 230VAC.
e Na vstupech nejsou nutna jiz Zadna pomocna nebo oddélovaci relé.
e  Snadné uvadéni do provozu pomoci funkce automatického nastaveni parametrd.

e Diky signalizaénim LED diodam je dokonaly pfehled o aktualnim stavu vstupu a
vystupu, coz usnadfiuje servis a diagnostiku riiznych poruch &i problému.

1.2 Komponenty

Sestava pro jefabovy pohon se sklada z: Objednaci &islo
e |/Ointerface
e pro ovladaci napéti 230 VAC nebo 590059DSV
e pro ovladaci napéti 24 VDC nebo 590060DSV
e pro ovladaci napéti 48 VDC na dotaz
e  Frekvenéni méni¢ DSV15 nebo DSV35 viz Technicky katalog DSV

e svorky pro pfipojeni brzdného rezistoru
e svorky T1, T2 pro pfipojeni PTC ¢idla motoru

e  komunikaéni rozhrani RS485 (Modbus RTU) 01-6192-00

e Option: STO (karta bezpe¢ného zastaveni) 01-6198-00

e  Option: PPU (ovladaci panel) 01-6179-00

e Option: USB (komunikaéni karta) 01-6180-00
e  Brzdny rezistor viz kap.5

Komunikace mezi I/O interfacem a frekvenénim méni€em DSV pres rozhrani RS485 (3-
vodi¢ové propojeni, stinény kabel s kroucenymi vodici) s protokolem Modbus RTU.
Frekvenéni méni¢ DSV musi byt proto vybaven komunikaéni kartou Modbus RTU se
standardni I/0 svorkovnici! Je velmi dulezité, aby po instalaci této karty do ménice byl
zemnici Sroub, jenz zaroven fixuje tuto kartu, velmi dobre utazen!
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1.3 Poznamky, upozornéni a vystrahy

Dulezité poznamky, upozornéni a vystrahy jsou v textu zvyraznény tu¢énym pismem a
grafikou s nasledujicim vyznamem:

POZNAMKA:
Dodate¢na informace jak napf. predejit pfipadnym problémam.

UPOZORNEN:I:
PFi nedodrzeni téchto instrukci mize dojit k nefunkénosti nebo
poskozeni frekvenéniho ménice

VYSTRAHA:
PFi nedodrzeni uvedenych instrukci mize dojit k vaZnému poranéni osob nebo
k moznému poskozeni frekvenéniho ménice.

1.4 Popis

Tento Navod na obsluhu popisuje instalaci a obsluhu I/O Interface s nasledujicimi modely
ménic¢t Emotron:

e DSV15-1P7 az DSV15-9P6

e DSV35-1P3 a7 DSV35-061

1.5 Normy
Viz Navod na obsluhu méni¢id Emotron DSV15 / DSV35.
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2 Hardware

2.1 1/O Interface - technicka data

Jednotlivé LED diody signalizuji aktualni stavy vstupu a
vystupnich relé. LED ,Control” je vicefunkéni, viz popis nize.
PFi aktivni arovni signalu sviti LED zelene (fidici povely

z ovladace - Al, A2, B1, B2, B3) a zluté (zpomalovaci
vypinae V1, V2, koncové vypinace E1, E2, kontakt nulové
polohy ovladace N, aktivace 2. rozbéhové a brzdné rampy
R1, ,uvolnéni“ méni¢e R2 a aktivace relé Rell, Rel2).

Vyznam signalizace LED , Control”

e Blikani 1 Hz zelene:
Interface v&. komunikace s DSV je v poradku.

 Blikani 1 Hz stfidavé Zelene a EERens:
Automaticka aktivaci I/0 Interface v&etné pfednastaveni
zakladnich parametrli pro jefabovy pohon (viz kap.3.3).

e Blikani 4 Hz zelene:
Zvolena funkce ldentifikace motoru (viz kap.3.4 ,ID-run®).

e Blikani 20 Hz zelené:
Probihajici Identifikace motoru (viz kap.3.4 ,ID-run").

e Blikani 4 Hz -:
Méni¢ DSV je v poruSe. Prosim zkontrolujte méni¢, provérte
aktualni poruchové hlaSeni na displeji (dle ¢isla a textu
poruchy) nebo nasledné v archivu poruch (parametr
P155.xx). Reset poruchy se provede kratkym pferuSenim a
opétnou aktivaci vstupu R2 (,uvolnéni“ ménice).
nebo
PreruSeni komunikace mezi I/O Interface a méni¢em DSV.
Pokuste se o Reset méni¢e pferuSenim a opétovnou
aktivaci vstupu R2 (,uvolnéni“ ménice). Pokud porucha
pretrvava, zkontrolujte kabelaz pro komunikaci, zkontrolujte
nastaveni parametrl nebo provedte reset ménice do
vyrobniho nastaveni a opétovnou aktivaci /O Interface (viz
kap.3).

e LED nesviti
Chybi napajeci napéti (Svorky 20/21).

e LED sviti trvale zelené nebo - nebo

Interni chyba v rozhrani. Prosim kontaktujte nas servis.
Obr.2 Celni pohled na I/O Interface

¢ A GG Product

Interface
1 a1 O
2 g1 O
3 e
4 vz O
5 2
6 vi O
7 a2 O
8 N O
q B2 O
10 B3 {)
1" r1 )
12 rR2 O
13 com
14 —— Rell
15 1] ©
16 —
17 —— Rel2
18 -1 O
19 —

Control {)
20
2 N
22 PE

Power supply
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Interface

1 a1 O

2 g1

3 1 O

4 v O

5 B2

6 vi{d

7 a2 O

8 N O

9 g2

10 B3

1 r1 O

12 rR2 )

13 h2 =162 mm |h =192 mm

com

14 Rell

: ~]o

16 -

17 Rel2

" ~Jo

19 ~ i
POZNAMKA
Z duvodu ptivodu ovladacich

Control Q) vodi¢t a komunika&niho kabelu

RS485 a s ohledem na umisténi

20 L svorek je nutno poditat

2 N s montazni hloubkou min 150mm

22 PE a vyskou o 10mm vétsi, nez jsou
rozméry /O Interface

Power supply

Hmotnost: ca 0,5k

® @ _ 9
Barva: RAL7022

Obr.3 I/O Interface - rozméry
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230VAC verze: 24VDC verze:

Ovladaci napéti: - 85-265 VAC - 15-36 VDC

Vstupni odpor: - 47kQ - 2,7kQ

Vstupni proud: - BmA (230V) - 7mA (24V)

Jisténi (vnitfni pojistky): - 400mA - 400mA

Frekvence: - 50/60Hz -

2.2 Montaz I/O Interface + DSV15/DSV35

I/O Interface se montuje na montazni desku v blizkosti ménic¢e. S méniem DSV se propoji
pfes komunikaéni rozhrani RS485 pomoci 3 vodicl. K tomuto pouZzijte stinény kabel,
ktery musi byt co nejkratSi (max. 20 cm!). Stinéni tohoto kabelu celoplo$né uzemnéte!

POZNAMKA: Tento propojovaci kabel neni sou¢asti dodavky!

Dale se na svorky Rb1, Rb2 zapoji odpovidajici brzdny rezistor.

Méni¢ DSV je standardné také vybaven vstupem pro PTC ¢idla motoru - svorky T1, T2.
V pfipadé jejich nevyuziti musi byt tyto svorky propojeny!

POZNAMKA: V ptipadé ztraty PTC ¢&idla, ztraty této svorkovnice T1,T2 nebo pfipadné

ztraty propojovaci klemy, Ize tuto funkci ,Hlidani teploty motoru* deaktivovat v parametru
P309.02.

2.3 Prarezy vodict

Vstupni signaly, reléové vystupy, napajeni

Vodi¢ bez dutinky 0,20 - 2,50 mm?
Vodi¢ s dutinkou 0,25 - 2,50 mm?2
2 vodite bez dutinky 0,20 - 1,50 mm?
2 vodice s dvojitou dutinkou 0,25 - 1,50 mm?2
Utahovaci moment 0,50 - 0,60 Nm

Sériova komunikace

Vodi¢ bez dutinky 0,14 - 1,50 mm?
Vodi¢ s dutinkou 0,25 - 0,50 mm?2
Utahovaci moment 0,22 - 0,25 Nm

11 I/O Interface, rlA_CZ
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2.4 Prepinaée ,S1 Mode" a , S2 Preset”

Prepina¢ , S1 Mode*

Timto pfepinaéem se provadi volba typu ovladani:

Prepina¢ S1 ,Mode“ = ON ... 4 stupfiové ovladani (pomoci pakového ovladace)
Pfepina¢ S1 ,Mode" = OFF ... 3 uroviiové ovladani (pomoci tlacitek)

Volba typu ovladani se musi provést jesté pred pfipojenim zarizeni pod napéti!

Prepinac ,, S2 Preset"

Po provedené instalaci a propojeni I/0 Interface s méni¢em DSV, Ize provést pomoci
prepinace S2 ,Mode" automatickou aktivaci I/O Interface v€etné prednastaveni zakladnich
parametr(i pro jefabovy pohon.

Postup kompletniho nastaveni je uveden v kap. 3.3.

Zobrazeni pfepinace Mode / Preset a popis svorek RS485

12 1/O Interface, r1A_CZ
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2.5 1/O Interface - popis svorkovnice

CR1: CR2:
A1B1E1V2E2V1iA2 N B2B3R1R2Gud BetrBereit Bremse 230V PE

DR [D[O[D[D[D[D [ [ [

1 2 3 45 6 7 8 910111213 14 15 16 17 18 19 20 21 22
Obr.4 I/0 Interface - svorkovnice, verze 230VAC

2.6 1/O Interface - popis vstupl/vystupu

POZNAMKA V pfipadé, Zze nejsou vyuzity funkce vstupa E1, V2, E2, V1,
N a R2, musi byt tyto oSetifeny HI Grovni signalu, tzn., ze
musi byt pod napétim!

(@]

Oznaceni

Funkce (vyr. nastaveni, ¢islo parametru)
Sv. | svorky

Start nahoru / vpravo - 1. rychlost
Vyr. nastaveni: 10 Hz (P450.01)

2. rychlost
Vyr. nastaveni: 25 Hz (P450.02)

E1 (LO aktivni) Koncovy vypina¢ - nahoru / pravy

Zpomalovaci vypinac - doll / levy
Vyr. nastaveni: 5 Hz (P450.06)
E2 (LO aktivni) Koncovy vypina¢ - dold / levy
Zpomalovaci vypina¢ - dolu / levy
Vyr. nastaveni, 5 Hz (P450.06)
Smér doll / vlevo - 1. rychlost
Vyr. nastaveni: 10 Hz (P450.01)
Kontakt nulové polohy ovladace
(Pozn.: Nelze zménit funkci ani nastaveni!)

1 | A1 (HI aktivni)

B1 (HI aktivni)

V2 (LO aktivni)

o (O M WD

V1 (LO aktivni)

7 | A2 (HI aktivni)

8 N (LO aktivni)

3. rychlost
Vyr. nastaveni: 35 Hz (P450.03)

4. rychlost
Vyr. nastaveni: 50 Hz (P450.04)

Aktivace 2. rozbéhové / brzdné rampy a také moznost volby
druhé rychlosti na 4. stupni (P450.05)

12 | R2 (LO aktivni) LUvolnéni“ ménice
13 | GND Signalova nula (N vodi¢ v pfipadé ovl. napéti 230 V AC)

9 | B2 (HI aktivni)

10 | B3 (HI aktivni)

11 | R1 (HI aktivni)

13 I/O Interface, rlA_CZ
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14 COM | Relé 1 - ,M&ni¢ pfipraven*
15 | Rell NC Max. 250 VAC @ max. 1 A
16 NO (Pozn. Funkci relé nelze zménit!)
17 coM Relé 2 - ,Brzd Init*
elé 2 - ,Brzda uvolni
18 | Relz | NC | \jax. 250 VAC @ max. 1 A
19 NO
20 L o -
21 230 V~ N Napajeci napéti I/O Interface, 30mA
22 | PE Ochranny vodi¢ (Pozn.: PE vodi€ musi byt vZdy zapojen!)

Pro propojeni sériové komunikace RS485 mezi I/O Interface a méni¢em DSV postupujte

dle nasledujici tabulky:

Svorky na’I/O Interface Popis S\{orky na DSV
(4-pélovy konektor) (3-pélovy konektor)
PE (2) (nic do této svorky nezapojovat!)
TA 2 Datovy kanal A TA 2)
B ) Datovy kanal B TB Q)
GND (4) Ukostfeni RS485 COM (3)
UPOZORNENI

I/O Interface se montuje na montézni desku v blizkosti ménice. S
méni¢em DSV se propoji pfes RS485 pomoci 3 vodi€l. K tomuto

pouzijte stinény kabel (co nejkrat$i, max 20cm!).

(POZNAMKA: Tento propojovaci kabel RS485 neni sougasti dodavky! Stinéni tohoto
kabelu celoplo$né uzemnéte! Délka kabelu mlze byt max. 20 cm a tento kabel nesmi byt
polozen v korytku s ostatnimi kabely, idealni je umistit jefabovy interface hned vedle

frekvenéniho ménice a tim docilit co nejkratSi propojeni RS485!

POZNAMKA

Veskeré svorkovnice jsou provedeny jako odnimatelné konektory, které jsou mezi sebou
nezameénitelné! Toto je velice vyhodné pfi pfipadné vyméné pfistroje, ktera je pak velice
rychla a jednoducha a obsluha nemusi mit obavy, Zze by mohlo omylem dojit k zaméné

konektortl a tim i k pfipadnym Skodam!

14
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3 Uvedenido provozu

3.1 Instalace

. Vyjméte méni¢ DSV a I/O Interface z obalu a pfiSroubujte na montazni desku.

. Propojte 1/O-Interface s méni€em DSV pfes rozhrani RS485 (viz kap.2.6).

. Zapojte ovladaci a silové obvody dle schématu. Pfiklady zapojeni pakového ovladace
nebo tlacditek je znazornén v kap. 4.2 a kap. 4.3.

3.2 Kontrola vstupnich signalt

. Zkontrolujte spravnou funkci v§ech vstupnich signall (povely z ovladacée, koncové
vypinace apod.). Napdjeci napéti I/O Interface (svorky 20/21) ani pfipojeni silového
napéti k ménici neni pro tento ucel odzkouseni nutné!

3.3 Vyrobni nastaveni parametri ménice a aktivace /O Interface

Pfipojte k ménici napajeci napéti. POZOR! Jefabovy I/O interface musi byt v této
chvili od méni¢e odpojen! Nastavte P700.01 = On/Start (1) a podrzte tlagitko ,Enter”
tak dlouho, pokud nepfestane blikat na displeji ,SET*. Tim provedete reset ménice do
vyrobniho nastaveni.

Vypnéte napajeci napéti (DSV i 1/O) =
Pfipojte /O Interface k ménici a nastavte e
prepinac 52 Preset” na ,ON" (zap), tj. 9
ve sméru Sipky na obr.5

Pomoci piepinade ,S1 Mode* zvolte B

pozadovany zpusob ovladani
(viz kap.2.4 a kap.4 - obr.7, obr.10):
-ON"“ = 4 stupfiové (pakovy ovladac)
LOFF" = 3 Urovhové (tlaCitka)

Obr.5 Aktivace 1/O, ,Preset = ON*“

Zapnéte napéti na I/0 i DSV. Na displeji ménice vpravo dole bude ca 30s blikat ,SET"
viz obr. 6) a taktéZ LED ,Control* na Interface bude blikat 1 Hz stfidavé Zelene a

. Jakmile pfestane blikat ,SET", je Interface aktivovan a jsou pfednastaveny
zakladni parametry pro jefabovy pohon.
Po uspésné inicializaci zatne LED
,Control* blikat ZE[en& s periodou 1 Hz a UELSHETHET
na displeji se zobrazi vievo nahore -7
VEL:NET:NET". |
Nechte zafizeni pod napétim a vratte
prepinac ,, S2 Preset” zpét do pozice
»OFF“. POZOR! V opa¢ném pfipadé by
dochézelo po kazdém zapnuti napéti
k vyrobnimu nastaveni parametr(!

Obr.6 Zobrazeni displeje

15 1/O Interface, r1A_CZ
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3.4

Optimalizace pohonu a manualni nastaveni parametru

Nastavte parametry motoru dle Stitkovych hodnot! Prosim, zadavejte tyto parametry
opravdu korektné! Viz kap. 6.

Provedte identifikaci motoru pomoci funkce , ID-run“ - P327.04. Je nutné, aby byly
predem spravné nastaveny Stitkové udaje motoru! Dale je potfebné, aby byl aktivni
signal ,Uvolnéni ménice” (vstup R2) a alespon jeden ze vstupl pro koncové vypinace
(vstup E1 nebo E2).

Postup:

0 Motor ID-run - aktivace a pribéh

1. Nastavte P327.04 = 1 (ON) a potvrdté
2. LED ,Control” blika 4 Hz zeleng ... funkce ID-run je pfipravena.
3. Vychylte paku ovladace do libovolného sméru (A1 nebo A2) a drzte ji v této

poloze (nemusite mit obavy, pohon se nerozbéhne, pouze zaéne probihat jeho
test a uslysite jen zvuky rlznych frekvenénich tond, vychazejici z motoru).
LED ,Control* za¢ne blikat zelené zvySenou frekvenci 20 Hz, coZ znamena, Ze
funkce ID-run byla aktivovana a probiha. Pakovy ovladac stale drzte
vychyleny! Tento proces mUize trvat v zavislosti na velikosti méni¢e az 2min.
Pribéh testu mazete pak sledovat na displeji ovl. panelu v zakladni (vychozi)
urovni zobrazeni, kde je tento prabéh zobrazen v procentech od 0 do 100%.

0 Motor ID-run - oznameni o ukonéeni

Jakmile LED ,Control“ zagne blikat zelengé opét standardni pomalou frekvenci
1 Hz je znameni, Ze proces identifikace motoru ,ID-run“ byl isp&sné ukoncen
a az ted muzete uvolnit ovlada¢ do nulové polohy!

Pozor!

Nyni pfi opétovném vychyleni ovladace jiz dojde k rozbéhu motoru ve sméru
odpovidajicimu sméru vychyleni ovladace!

Parametr P327.04 se automaticky po tomto tkonu vrati na hodnotu ,0“ (VYP)

o0 Motor ID-run - vynucené predéasné ukonéeni

Chceme-li priibéh identifikace motoru ID-run pfed€asné ukonéit, preruste
kratkodobé vstup R2 (,Uvolnéni ménice”). Timto bude proces ID-run ukonéen
a nastaveni internich parametr( motoru zlstane beze zmén.

Dle potieby pak nastavte nebo upravte dalsi parametry pohonu, jako jsou otacky
jednotlivych stuprid, rozbéhové a brzdné rampy atd. Viz kap. 6.

UPOZORNENI

Prosim zkontrolujte, jestli je pfepinac ,,S2 - Preset” na /O Interface
v poloze , Off* (vypnuto), viz kap. 3.3 aobr. 5. V opaéném pripadé
budou po opétovném pripojeni I/O pod napéti veskeré uzivatelsky
nastavené parametry ztraceny a vrati se zpét do vyrobniho
nastaveni!
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4  Ovladani

I/O Interface umozriuje pro jefabové a obdobné aplikace dva druhy resp. zplsoby ovladani:
bud 4 stupriové (pomoci pakového ovladace) anebo 3 Uroviiové (pomoci tladitek, napf.

zavésné ovladace).

4.1 4 stupnové ovladani

Pomoci 4 stupriového pakového ovlada¢e mame moznost volby 4 rychlostnich stupiid
v kazdém sméru. Rychlosti jednotlivych stupnit se nastavuji v menu DSV, viz kap.6.

|TB
Gnd

Obr.7 .Mode = ON* ... 4 stupriové oviadani

st. naho?’il//g)pravo funkce €. par.
4 111 | 4. rychlost 450.04
3 11 I | 3. rychlost 450.03
2 ] | 2. rychlost 450.02
1 | 1. rychlost - N/R 450.01
o |1 Nula

1 ] 1. rychlost - D/L 450.01
2 ] 2. rychlost 450.02
3 111 3. rychlost 450.03
4 1111 4. rychlost 450.04

dolt / vlevo
(DIL)
Obr.8 Spinaci program - 4 stupriovy ovlada¢
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4.2 Priklad zapojeni - 4 stupnové ovladani

A\

230VAC

Obr.9 Priklad zapojeni - 4 stupriové oviadani

4.3 3 arovinové ovladani

T] A1 Schich H/R

21 B1 Drehzahl 2

31 E1 Begr H/R
412 Vorendlag S/L
h1E2 Begr S/L
611 vorendlag H/R
I1 A2 Schich S/L

Pomoci 3 uroviiového ovladani mazeme plynule ménit rychlost od minimalni az do
maximalni hodnoty (min. = 1. rychlost, max. = 4. rychlost).

Obr.10

.Mode = OFF*“ ... 3 drovriové ovladani

18
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st nahoru/vpravo funkee & par

' (N/R) R
2 ] I | zvy3ovani rychlosti 450.04
1 1. rychlost - N/R 450.01
0 | Nula
1 1. rychlost - D/L 450.01
2 1 1 ZvySovani rychlosti 450.04

dold / vlevo
(DIL)

Obr.11  Spinaci program - 3 drovriové ovladani

4.4  Priklad zapojeni - 3 Groviiové ovladani

Al Schich H/R
B1 Drehzahl 2

E1 Begr H/R

V2 Vorendlag S/L
E2 Begr S/L

V1 Vorendlag H/R
A2 Sehich 5/L
Null

B2 Drehzahl 3

B3 Drehzahl 4

R1 2- Beschl/Verz
R2 Run
Gnd
CR1P
CR1NC
lUFEl NO —

Cr2p Bremsel
CR2 NC

CR2 NO —

I—e

\ }H&
I_|

NEHEEEEERENEEEENEE R ENE

SIT

Kein Fehler

+

3-Stellungstaster 230V~ |

PE

Obr.12  Priklad zapojeni - 3 trovriové ovladani

UPOZORNENI V pfipadé, ze nejsou vyuzity funkce vstupt E1, V2, E2, V1,
N a R2, musi byt tyto oSetfeny HI urovni signalu, tzn., ze
musi byt pod napétim!
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4.5 Zpomalovaci a koncové vypinace

Koncovy Zpomal. Zpomal. Koncovy
Levy Levy Pravy Pravy

S A S

trrpeeen [ R LINNRRNI
E2+] v2-+] // prvi e
vstup vstup vstup vstup
+—>

L R

jakakoliv rychlost
v obou smérech

Obr.13  Princip funkce zpomalovacich a koncovych vypinact

V oblasti mezi zpomalovacimi vypinaci neni zadné omezeni pohonu.

Je-li aktivovan zpomalovaci vypina¢ (= je rozpojen), pohybuje se pohon déale ve sméru ke
koncovému vypinaci zpomalovaci rychlosti nebo rychlosti na 1. stuperi (nebo v pfipadé
pouziti 3 droviiového ovladani rychlosti mezi témito hodnotami). V opaéném sméru neni
rychlost omezena.

Je-li aktivovan koncovy vypina¢, méni¢ zastavuje a je aktivovana brzda. Pohyb je mozny
pouze opa¢nym smérem a to jakoukoliv rychlosti.

4.6 Rychlareverzace (povel ,kontra*)

PFi rychlém vychyleni ovladace bé&hem jizdy do jejiho protisméru (povel kontra), méni¢
okamzité reverzuje (brzdi a rozbiha se opacnym smérem) podle druhych brzdnych a
rozbéhovych Casu. Tyto druhé €asy se zpravidla nastavuji kratsi nez ¢asy 1, aby bylo
dosazeno efektu rychlejSiho zastaveni pfi povelu ,kontra“

Brzdéni dle €asu decelerace 2 (P222.00) trva az do zastaveni, nasledné je okamzité
aktivovan €as akcelerace 2 (P223.00), ktery trvd az do dosazeni 1. rychlosti. Dale pohon
zrychluje podle ¢asu akcelerace 1 (P220.00) az na rychlost danou vychylenim ovladace.

4.7 Komunikace

V pfipadé poruchy komunikace se pohon automaticky zastavi a brzda okamzité zabrzdi.
LED ,Control" pak signalizuje poruchovy stav (viz kap.2.1).

V tomto pfFipadé se provedte reset poruchy kratkym pferusenim vstupu R2 (,uvolnéni
ménice“) nebo vypnutim a opétovnym zapnutim sitového napajeni.

UPOZORNENI: Reset je moZny pouze v pfipadé, Ze je ovladag v nulové poloze!
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5 Brzdné rezistory

Brzdné rezistory jsou pozadovany pro aplikace, kde je pozadovano rychlé zastaveni zatéze
s velkou kinetickou energii, jako jsou napfiklad jefdbové pohony a vSechny dalSi aplikace,
kdy se motor pfi zastavovani dostava do generatorického stavu! Proto musi byt rezistory
vykonové i ohmicky navrZzeny tak, aby byly schopny tuto ,pfebyte¢nou” energii uspésné
mafit. V opaéném pfipadé ménic vypne z ddvodu poruchy pfepéti.

V tabulce jsou uvedeny minimalni ohmické hodnoty rezistort pro jednotlivé typy ménicu.
Rezistor nesmi mit nikdy nizS§i hodnotu nez je uvedena v tabulce, jinak mize dojit

k poskozeni vykonové Easti ménice!

V poslednim sloupci tabulky jsou uvedeny jiz zakladni typy rezistor(, které jsou vykonoveé
navrzeny pro zatézovatel ca 6% ED, coz v praxi odpovida pouziti na pohonech pojezdi
koc¢ek a mostu jefabu, dopravnik(i apod.

Pro pohony zdvih( a zdvihovych mechanisma se musi pocitat se zatéZovatelem 60% az
100% ED! Tyto rezistory Vam nabidneme na poptavku!

Vykon S Doporuceny typ BR

Typ ménice ménice h'r('jr;:g;glg'R pro pojezdové pohony
[kW] (ca 6-10% ED)

DSV15-23-1P7-20 0,25 180 Q RXLG-Z-100W-180R
DSV15-23-2P4-20 0,37 180 Q RXLG-Z-100W-180R
DSV15-23-3P2-20 0,55 100 Q RXLG-Z-100W-100R
DSV15-23-4P2-20 0,75 100 Q RXLG-Z-100W-100R
DSV15-23-6P0-20 1,1 33Q 3x /l RXLG-Z-100W-100R
DSV15-23-7P0-20 1,5 33Q 3x // RXLG-Z-100W-100R
DSV15-23-9P6-20 2,2 33Q 3x /I RXLG-Z-100W-100R
DSV35-40-1P3-20 0,37 390 Q RXLG-Z-60W-390R
DSV35-40-1P8-20 0,55 390 Q RXLG-Z-60W-390R
DSV35-40-2P4-20 0,75 390 Q RXLG-Z-100W-390R
DSV35-40-3P2-20 1,1 180 Q RXLG-Z-100W-180R
DSV35-40-3P9-20 1,5 180 Q RXLG-Z-100W-180R
DSV35-40-5P6-20 2,2 180 Q RXLG-Z-100W-180R
DSV35-40-7P2-20 3,0 82Q RXLG-Z-100W-100R
DSV35-40-9P4-20 4,0 47 Q VPR400-47R
DSV35-40-013-20 55 47 Q VPR500-50R
DSV35-40-016-20 7,5 27 Q VPR1000-28R
DSV35-40-023-20 11 27 Q VPR1200-28R
DSV35-40-031-20 15 18Q VPR1500-20R
DSV35-40-039-20 18,5 15Q VPR2000-16R
DSV35-40-046-20 22 15Q VPR2000-16R
DSV35-40-061-20 30
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6 Prehled dtlezitych parametri DSV

6.1 Prehled a doporuéené nastaveni uzivatelskych parametri

Nastaveni parametrd .
Parametr — - - - Funkce / popis
u2|vatelske| vyrobni

P783.00 Aktualni otacky [rpm]

P100.00 Aktualni frekvence [Hz]

P104.00 Aktualni proud [A]

P105.00 Tyto parametry | Aktualni napéti DC meziobvodu [V]

Pl07.00 | Slouzipouzeprocteni  “ayy aini moment (%]

aktualnich hodnot -

P110.01 pohonu, resp. motoru Hodnota analogového vstupu 1 [%)]

P111.01 Hodnota analogového vstupu 2 [%]

P150.00 Aktualni porucha

P155.00 Archiv poruch / Vymazani archivu poruch: P700.15 = On/Start (1)

P190.04 Verze software ménice

P203.01 0 Start metoda: (0) = normalni, (1) = s DC brzdou, (2) = letmy start

P203.02 0 Start po pfipojeni napéjeni: Off (0) = vypnuto, (1) On = zapnuto

P203.03 1 Stop metoda: (0) = volny dobéh, (1) = zastaveni po rampé (P221)

P208.01. (dle sit§) v Napet[ Slt.(,E ,(IIJOPQRUCVU:JE’IVVIE provést kontrolu, popf. nastavit
odpovidajici Groven napéti sité!)

P211.00 50.0 Hz Maximalni frekvence

P220.00 505 Cas akcelerace 1

P221.00 30s Cas decelerace 1

P222.00 50s Cas akcelerace 2 (aktivni pfi povelu ,kontra“ nebo pfi MotPot)

P223.00 30s Cas decelerace 2 (aktivni pfi povelu ,kontra“ nebo pii MotPot)

P226.01 0.0% »S kiivka“ - nastaveni zaobleni
Rezim provozu: (6) = VFC open loop ,U/f - skalarni;

P300.00 6 (4) = SLVC ,vektorovy*

P305.00 21 (8kHz) i Spinaci frekvence ménice

P308.01 150 Motor - ochrana 12t - Max. dovoleny proud béhem 60s v %

P308.02 0 Motor - ochrana 12t - Omezeni otacek pii I2t:: (0) = zap, (1) = vyp

P308.03 3 Motor - ochrana 1%t - Reakce ochrany:

' (0) = bez reakce, (1) = vystraha, (2) = problém, (3) = porucha

PTC - Teplotni &idlo motoru (Svorky T1,T2) - Reakce ochrany:

P309.02 3 (0) = bez reakce, (1) = vystraha, (2) = problém, (3) = porucha

' (Poznamka: Tuto funkci Ize vyuZit nap. pfi ztraté Cidla nebo

konektoru T1-T2 ve spodni ¢asti ménice)

P320.04 dle &itky i Motor - jmenovité otacky

P320.05 motoru Motor - jmenovita frekvence

P320.06 nebodle | Motor - jmenovity vykon
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P320.07 doporuceni | Motor - jmenovité napéti

P320.08 V%Ct’grcj Motor - cos

P322.00 Motor - maximalni limitni otacky
Motor - jmenovity proud (ob¢as, kdy méni¢ hlasi poruchu ,pfepéti*

P323.00 nebo ,nadproud*, doporu€ujeme tento parametr nastavit na vy3si
hodnotu, neZ jaka je uvedena na Stitku motoru)

P324.00 200% Motor - maximalni limitni proud

P327.04 0 (Vyp) Identifikace motoru ,ID-run” - viz kap.3.5

automaticky | MagnetizaCni proud motoru (Pouze zkontrolovat, popfipadé

P351.03 dle motoru | nastavit na hodnotu ca 40-80% jmenovitého proudu motoru)
P420.18 115 Nastaveni funkce relé Rel 2 na jefabovém interface CI230VAC
P450.01 5.0 Hz 1. rychlost

P450.02 25.0 Hz 2. rychlost

P450.03 35.0 Hz 3. rychlost

P450.04 50.0 Hz 4. rychlost

P450.05 50.0 Hz Druha rychlost pfi 4. stupni

PA50.06 5.0 Hz Zpomalovaci rychlost (aktivuje se pifi ,najeti“ jefabu/kocky na

zpomalovaci kontakt)

Casovy limit pro prerugeni komunikaéniho rozhrani.
P515.02 5.0 20s Doporu¢ujeme nastavit na 5s.
(Eliminace poruchy ,Timeout COM-error)

On/Start (1) ... Reset ménice do vyrobniho nastaveni

P700.01 ! 0 DOPORUCUJEME provést jako prvni krok pfi nastavovani!
Aktivace brzdného rezistoru: (0) = Brake resistor
P706.01 0 1 POZOR! Nutno nastavit ruéné r)1a (0)!
P707.02 XX Nastaveni ohmické hodnoty brzdného rezistoru dle Stitku BR
P707.03 XX Nastaveni vykonu brzdného rezistoru dle Stitku BR
P707.10 0 1 Pretizeni brzdného rezistoru - vystraha ... [0] = vypnuto
P707.11 0 1 PretiZeni brzdného rezistoru - porucha ... [0] = vypnuto
P712.01 0 1 Zvedani brzdy
P712.02 500ms | Cas zavieni brzdy
P712.03 100ms | Cas otevieni brzdy
P712.07 0.0 Hz Hodnota frekvence pro zavieni brzdy
Poznamky:
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6.2 Nastavenivybranych internich parametrii DSV
Parametr Standard Funkce / popis
P200.00 0
P201.01 5
P400.02 1
P400.37 1
P420.11 69
P420.12 50
P420.13 56
P420.18 115
P505.01 39
P505.02 17
P505.03 8
P505.04 13
P505.05 4 ,
P505.06 INTERNI parametry
az 16 0
P530.01 P450.01 Prosim, hodnoty téchto parametrd nemérite!
P530.02 P450.02 Tyto hodnoty plati pouze v pfipadé
P530.03 P450.03 pouZziti I/O interface a nastavi se automaticky
P530.04 P450.04 pfi jeho aktivaci, viz kap. 3.4!
P530.05 P450.05
P530.06 P450.06
P530.07 P593.01 .
P530.08 P593.06 POZNAMKA
P530.09 P150.00 — . I
P530.10 P51 01 Pou_ze v pfipadé problém0 s komuvrjlkacvl
PE30 11 5116 00 mezi DSV a I/O'Interface’nepo \{’prlp’ade
: : nedefinovatelnych problému s fizenim,
P530.12 P590 01 provedte kontrolu a korekci t&chto parametrd
az 14 dle této tabulky.
P530.15 P592.05
P530.16 P732.00
P530.16 0
az 24
P531.01 2500
az 16 az 2515
P531.17 0
az 24
P706.01 0
P707.10 0
P707.11 0
P712.01 0
P732.00 1
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7 Diagnostika poruch

Popis poruchy

Mozna pficina

Reseni

Control LED blika ¢ervené 4
Hz.

Porucha na DSV

- Zkontrolujte DSV.
- Provedte reset ménic¢e DSV kratkym
preruSenim vstupu R2.

Trvalé nebo
kratkodobé
preruseni
komunikace mezi
Interfacem a DSV

- Je spravné nastaven DSV? Viz kap. 3
- Uvedeni do provozu.

- Je DSV pod napétim?

- Zkontrolujte RS485.

- Zkontrolujte stinéni.

- Provedte reset méni¢e DSV kratkym
pferusenim vstupu R2.

Control LED nesviti

Interface nema
interni napajeni

- Zkontrolujte napéti na svorkach 20 a
21.

- Pokud je napéti v pofadku, vymérite
Interface.

Control LED sviti trvale

Porucha I/O
Interface nebo
EEPROM

Vymeérite 1/O Interface.

LED diody vstupnich signall
nesviti, i kdyz je pfivedeno
ovladaci napéti

Chybi referenéni
napéti

- Je propojena svorka 13 s nulovym
vodi¢em odpovidajiciho ovladaciho
napéti?

- Zméfte napéti na vstupech proti
svorce 13

Motor zrychluje z druhé az na
4. rychlost

Pfepina¢ S1 Mode
= OFF
(3-urovriové
ovladani)

Prepina¢ ,S1 Mode" nastavte do pozice
,ON“ (ovladani 4-0-4 stupné),

viz kap. 2.4 Prepinace ,S1 Mode* a ,,S2
Preset*

Motor se netoci, pfitom neni
hlaSena zadna porucha

Chybéjici signaly
na vstupech

Zkontrolujte vstupy pro koncové
vypinaée (E1, E2), uvolnéni ménice
(R2) a smérové prikazy (A1, A2).

Motor se to¢i pomalu

Chybéjici signaly
na vstupech

Zkontrolujte zpomalovaci vypinace
(V1, V2) a stupné (B1, B2, B3).

PFi automatické parametrizaci
(aktivaci Interface) se
zobrazuje na DSV porucha,
napr. ,F.62B1

Kontaktujte
zastupce CG nebo
servis

Provedte Reset méniCe DSV kratkym
pferu$enim vstupu R2.

DSV zobrazuje poruchu
,Timeout Modbus F.81A1

Preruseni
komunikace

Zkontrolujte vyznam Control LED, kdyz
blika ¢ervené 4Hz, viz kap.2.1.
Pfipadné prodluzte ¢as v P515.02 na ca
5s, viz kap. 6 - Parametry DSV
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Brzda neodbrzduje, LED sviti
ale relé R2 nespina, DSV a
motor pracuje

Vadné relé R2

Provizorni feSeni:

- Pokud je to mozné, pouzijte relé na
DSV. K tomuto ucelu nastavte P420.01
na (115) = Brzda odbrzdit

Trvalé feSeni:

- Vyménte I/O interface

Brzda neodbrzduje, LED na
relé Rel 2 nesviti, ale pfitom
DSV a motor pracuje

DSV neni spravné
nastaven

Nastavte P420.18 na (115) = Brzda
odbrzdit

Zavada v fizeni

Vyménte /O interface

Problémy s komunikaci nebo
nedefinovatelné problémy s
fizenim

Parametry v DSV
nejsou spravné
nastaveny

- Provedte aktivaci I/0O Interface pomoci
pfepinace ,S2 Preset” a nastavte volbu
zpusobu ovladani pomoci pfepinace
.51 Mode” viz kap. 2.4 a kap. 3.3

- Pokud vy$e uvedené nepomuze,
zkontrolujte nastaveni parametrd
uvedenych v kap. 6.1, popf. i v kap. 6.2

Vypadek pohonu pfi brzdéni,
DSV hlasi poruchu ,,..FF36”

Hlidani pretizeni
brzdného rezistoru
hlasi poruchu

P707.11 nastavte na (0) = Off
(deaktivace funkce hlidani pretizeni
brzdného rezistoru)

nebo v parametrech P707.xx nastavte
hodnoty dle typového Stitku rezistoru.

Pohon hlasi ,Pfipraven®, tj.
sepne relé Rel 1 a rozsviti se
LED, aZ po 20-30 s po zapnuti

Nastaveni parametrd se po
opétovném pfipojeni napéti
neulozila, resp. ménic je opét
ve vyrobnim nastaveni.

Na I/O interface je
nastaven prepinac
»o1 Preset” na ON
(zap), coz po
startu aktivuje
proces vyrobniho
nastaveni

Nastavte pfepinac ,S1 Preset” na OFF
(vyp), viz kap. 2.4 a kap. 3.3

LVyrobni nastaveni parametri ménice a
aktivace 1/O Interface”

Nastaveni parametrd se po
opétovném pfipojeni napéti
neulozila, i kdyz je ,S1 Preset”
OFF (vyp)!

Ovéfte, jestli je
P732.00 nastaven
na hodnotu (1)

Nastavte P732.00 na (1) a drzte tlagitko
Enter tak dlouho, az pfrestane blikat na
displeji vpravo dole ,SET”!

Upozornéni:

Reset poruchy jefabového I/O interface mGze byt proveden pouze v pfipadé, Ze je aktivni
vstup nulové polohy ovladace a nejsou aktivovany zadné povely pro jizdu.

Reset poruchy se aktivuje signal vzestupné hrany na vstupu R2 (uvolnéni ménice).

Reset poruchy ,Timeout COM-error” (pfekro€eni Easového limitu pferuSeni Modbus
komunikace mezi I/0O a DSV) probéhne automaticky, pokud neni aktivovan Zadny povel pro

jizdu.
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Zastoupeni v CR:

Elpro Drive, s.r.0.
Na aleji 270
CZ 739 61 Tfinec - Kanada

T: +420 558 988 810
E: info@elprodrive.cz
www.elprodrive.cz

(G ACGProduct

CG Drives & Automation Germany GmbH
GieRerweg 3
DE 38855 Wernigerode

T: +49 3943 92050
E: info.de@cgglobal.com
www.emotron.de
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